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電気式  



諸元表登録機種一覧（電気式）

本諸元表に記載のない機種もあります。

これ以外の機種については、お問い合わせください。

1) EN型機

2) GS型機

3) ED型機

4) EY型機

5) EW型機

6) EZ型機

7) EE型機

8) EH型機



設置方法 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

据置台座式 
地上固定式 

パレトラ台車式 

天井固定式 天井走行式 

これ以外の設置方式での実績が多種ありますので、お問い合わせください。 
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取付ボルト　4-M8(10.9）

取付穴　4-M8
取付ボルト　4-M12(4.6）

取付穴　4-φ13

※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。

KgKgKg本体重量 約  70 約  70

上昇速度

電源

連続使用回数

約  70

0～14m/分0～16m/分0～20m/分

本体旋回角

Ｊアーム旋回角
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DC24V

150～200回（EB25×2個使用時）
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※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。

電源

Jアーム旋回角

本体重量

本体旋回角

KgKgKg約 195 約 195 約 190

     0～60m/分      0～50m/分      0～45m/分

単相AC200V　50/60Hz　12A

ＧＳ諸元表

260°

400°

125°

上昇速度(50/60Hz)

操作部旋回角

2023.08.18

J

I

H

G

F

E

D

C

B

A

定格荷重

K

mm mm mm

Kg

mm

Kg Kg

mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

mm mm mm

L

M mm mm mm

GS050 GS060 GS070

  50   60   70

1490

2170

1250

1000

 260

1517

1270

1930

1141

 900

 220

 862

1189

1392

 150

1110

1780

1062

 840

 190

 783

1110

1302

 229

　972

1407

1299

  40

1282 1191

1300

 870

 680

1170

 760

 610

1100

 680

 550

型式



ＥＤ諸元表
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本体旋回角

上昇速度(50/60Hz)

320°

320°

電源 単相AC200V　50/60Hz　11A

2013.08

※１　偏心荷重はグリップ旋回中心より４００㎜オーバーハングした状態の値です。

※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。

※２　ＥＤ１４０型機では定格荷重の１５％以上の荷重を吊らないと下降スピードは遅くなります。
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ＥＹ諸元表

形       式 ＥＹ０８０ ＥＹ１００ ＥＹ１４０

定  格  荷  重 80kg 100kg 140kg

　　　　　Ａ 1,570mm 1,370mm 1,040mm

　　　  　　Ｂ 2,300mm 2,115mm 1,555mm

　　　　　　Ｃ 1,630mm 1,535mm 1,065mm

　　　　　　Ｄ   670mm   580mm   490mm

Ｅ 1,609mm 1,509mm 1,344mm

　　　 　　 Ｆ 1,150mm 1,100mm 750mm

Ｇ 1,059mm 959mm 795mm

本体部旋回角

操作部旋回角

0～19m/分

本  体  重  量 約230kg

330゜（任意規制）

400°

上昇速度 0～25m/分

約240kg
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電　　 　　源

13.08.30

単相ＡＣ２００Ｖ ５０/６０Ｈｚ １１Ａ



※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。 2018.12.11

上昇速度(50/60Hz)

電源

 -45mm

  93mm

 240mm

 898mm

320°

320°

0～11m/分　※２

200mm

 737mm

0～15m/分 0～13m/分　※２

※１　偏心荷重は操作部旋回中心より４００ｍｍオーバーハングした状態の値です。
※２　アーム比５：１/６：１の場合、定格荷重の１５％以上を吊らないと下降スピードは遅くなります。
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本機旋回角

単相ＡＣ２００Ｖ　５０/６０Ｈｚ　１４Ａ
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  -5mm
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アーム比 10:1 9:1 8:1 7:1 6:1 5:1
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ＥＺ諸元表
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0～14m/分

※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。

操作部旋回角
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※偏心荷重は操作部旋回中心より４００ｍｍオーバーハング状態の値です。
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単相AC200V　50/60Hz　16A
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ＥＥ諸元表

※予告なく仕様変更する場合がありますので、ご了承ください。。

50/60HZ

無負荷上昇速度

型式
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取付ボルト　4-M24(10.9)
取付穴　4-φ26

※偏心荷重は操作部旋回中心より２００ｍｍオーバーハング状態の値です。
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2サイクル連続使用時50L／min(ANR)

単相AC200V　50/60Hz　16A
定格荷重に対し必要一次圧は 0.5Mpa｛5.0kgf／cm2｝
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※予告なく仕様変更する場合がありますのでご了承ください。
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